PROCESELOR

PREZENTARE

Centrul de cercetare Sisteme de conducere automata a
proceselor (SCAP) functioneaza in cadrul Facultatii de
Automatica, Calculatoare, Inginerie Electrica si Electronica,
Departamentul de Automatica si Inginerie Electrica. Centrul
dispune si de o logisticd moderna si performanta, cu
echipamente de inalt nivel stiintific.

Corespondenta activitatii CDI cu domeniile de specializare
inteligenta pentru ciclul strategic 2014-2020, converge catre
domeniile:

1. Tehnologia informatiei si a comunicatiilor. Spatiu si
securitate

2. Energle mediu si sch|mbar| climatice

STRATEGIE $I MISIUNE

Domeniul Ingineria Sistemelor

SISTEME AUTOMATE DE CONDUCERE A

ECHIPA

Conf.dr.ing Daniela Cristina CERNEGA -
Responsabil

Consiliul de conducere/stiintific:
Prof.dr.ing. Sergiu CARAMAN,
Prof. dr. ing. Marian BARBU
16 membiri titulari, din care 4 conducatori
de doctorat

Oblectlvele activitatii de cercetare stiintifica desfasurata in cadrul centrului de cercetare:
dezvoltarea unei resurse umane inalt calificats in domeniul Ingineriei Sistemelor;
dezvoltarea infrastructurii de cercetare in domeniul Ingineriei Sistemelor;
dezvoltarea de cercetari interdisciplinare (biotehnologii, robotica);
dezvoltarea de parteneriate cu institutii de cercetare nationale siinternationale;

organizarea de evenimente stiintifice;

imbunatatirea activitatilor didactice prin introducerea rezultatelor cercetarii validate
de comunitatea academica nationala si internationala.
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SISTEME AUTOMATE DE CONDUCERE A
PROCESELOR \ SCAP

CONSULTANTA, EXPERTIZE SI SERVICII
Directii de cercetare-dezvoltare/obiective de DIRECTII DE CERCETARE

cercetare/prioritati de cercetare

a. Conducerea proceselor neliniare Robotici: SISCONTROL
(modelarea, estimarea starii si controlul
proceselor de tratare biologica a apelor Proiectarea si implementarea in timp
reziduale, conducerea robotilor); real a structurilor de conducere pentru
b. Optimizari discrete (Conducerea si vehicule autonome.
optimizarea proceselor cu evenimente Proiectarea si implementarea in timp
discrete). real a arhitecturilor complexe de

conducere pentru sisteme

flexibile de asamblare si fabricatie cu
Asamblare/Dezasamblare si Prelucrare
/Reprelucrare.

Proiectarea si implementarea in timp real
a sistemelor avansate de tip asistent
robotic personal.

Proiectarea si implementarea in timp real
a unui sistem autonom tip scaun inteligent
destinat asistarii persoanelor cu dizabilitati
neuro-locomotorii severe.

Bioinginerie: BIOSYS:

Modelarea si controlul proceselor de
obtinere a biomasei algale
Modelarea si controlul proceselor de
tratare a apelor uzate.



